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АННОТАЦИЯ

Работа посвящена обоснованно технологии совмещенного выпол­
нения эксплуатационной планировки попей и рыхления почвы,а такке 
режимов работы комбинированного планировочного агрегата (КПА). 
Приведены характеристики неровностей на поверхности полей перед 
планировкой.разработаны методика и профилограф для их измерения. 
На основе теоретических и экспериментальных исследований установ­
лены аналитические зависимости влияния механизма навески и его 
параметров на устойчивость хода рыхлителя КПА,пара метров профило­
графа и неровностей.обоснована глубина обработки почвы,определены 
энергетические и эксплуатационно-технологические показатели пред­
ложенного КПА и рекомендованы режимы его работы.

Полученные результаты показывают,что применение комбинирован- , 
ного планировочного агрегата позволяет повысить производительность 
при сохранении качественных показателей работы,а экономический 
эффект от совмещения операций одним агрегатом составляет 9,3 руб/га 
(в ценах 1991 г.).

Автор защищает: 
а о

- технологию проведения планировочных работ и режимы работы0 
комбинированного планировочного агрегата;

- параметры навески рыхлителя комбинированного планировочно­
го агрегата;

»- методику количественной оценки микрорельефа поверхности 
поля и параметры профилографа.

ОБЩАЯ ХАРАКТЕРИСТИКА РАБОТЫ

Актуальность темы. Дальнейшее развитие сельского хозяйства 
в современных условиях обуславливает внедрение новых прогрессив­
ных технологий и машин для их осуществления.

Совмещение выполнен] т нескольких технологических операций в 
одном комбинированном агрегате - один из приемов повышения произ­
водительности машинно-тракторных агрегатов (до ДО.. .80$),уменьше­
ния уплотнения почв за счет меньшего количества проходов,экономии 
труда,средств и энергоресурсов (до 3,5...4 кг ГСМ на гектар при 
предпосевной обработке).

Выполнение эксплуатационной планировки полей в зимне-весенний 
пери о’ после ппомывных пливов обуславливает обязательное п^оведе-
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ние рыхления^поверхности почвы о минимальным разрывом во времен!;, 
что создает предпосылки для их совмещения. Возможность совмещения 
этих операций на базе существующих планировочных машин ранее 
практически не изучалась.

Поэтому совмещение эксплуатационной планировки попей и рых­
ления почвы при сохранении качества проводимых операций и разра­
ботка комбинированного планировочного агрегата о обоснованием ос­
новных его naps метров режимов работы актуальна и имеет народнохо­
зяйственное значение..

Цепь исследований. Обоснование совмещения операций эксплуата­
ционной планировки попей и рыхления почвы, па райе трое и режимов, ра­
боты комбинированного орудия о разработкой средств инструменталь­
ной оценки микрорельефа полей.

Постановка задачи. На основании анализа приводимых научно- 
исследовательских и опытно-конструкторских работ в данной области 
и в соответствии о цепью работы в задачу иосг эдований включены 
следующие вопросы:

- разработать профилограф для количественной оценки микро­
рельефа поля;

- теоретически обосновать и экспериментально установить ра­
циональный способ соединения рыхлителя с планировщиком и ..арамет- 
ры его механизма,изучить его влияние на показатели качества тех­
нологического процесса;

- разработать,изготовить и провести испытания КПА.
Объект исследования. Технологический процесс выравнивания 

микрорельефа поля с одновременным рыхлением почвы.параметры и режи­
мы работы комбинированного планировочного орудия для его осуществ­
ления.0

Meтоди .а исследований. Для проведения полевых эксперименталь­
ных исследований разработана полевая уотановк-1 о регулируемыми па­
раметрами агрегатирования планировочного и рыхлитепьного орудий. 
Агротехнические показатели работы экспериментального орудия опре­
делялись по ОСТ 70.4.2-00 "Испытания сельскохозяйственной техники. 
Машины и орудия для поверхностной обработки'почвы. Программа и ме­
тоды испытаний". Энергетическая оценк-' экспериментального и базо­
вых агрегатов произведена''в соответствии с ''ОТ 10.2.2-86 "Испыта­
ния сельскохозяйственной техники. Методы энергетической оценки".



- 3 -
Экснлуатацмоино-технмогмческая оценка экспериментально;о ■ базо­
вых агрегатов производилась в соответствии с ГОСТ 2055-86 - 
ГОСТ 2057-86 (СТ СЭВ 5628-66). "Испытания сельскохозяйственной 
техники. Методы экспдуатацмонно-техяологмческой оценки". Резуль­
тат экспериментальных исследований обработаны методам математи­
ческой статистики.

Экономическая эффективность результатов исследований рассчи- 
т.на в соответствии с ГОСТ 23726-68 - ГОСТ 23730-86 "Техника сель­
скохозяйственная. Методы экономической оценки" с исаольэованхеы 
отраслевых методических указаний м нормативно-справочных материа­
лов,а такие данных технико-эксплуатационной оценки и широких хо­
зяйственных испытаний комбыниронамного плакировочного агрегата.

Научная новизна. Определены основеив характеристики неровнос­
тей полем перед экспдуат цмпеней планировкой и законы их распреде­
ления в орокаемои зеиледелми,обоснованы схема и параметры профи­
лографа для их оценки. Новизна технического реоепыя,предложенная 
соискателем,защищена авторскими свидетельствами » 1532664 и 
В I59I829.

Выведем аналитические зависимости для определения условийо 
устойчивости хода рыхлителя КПА и основных параметров профилографа.

Обоснованы технология совиеиениого выполнения эксплуаталон­
ной планировки полей и рыхления почвы,способ присоединения ркхпи- 
теляк планировщику и параметры механизма его навески,режимы рабо­
ты КПА.

Установлены закономерности изменения плотности и твердости 
почвы при планировочных работах и приведенных издержек на единицу 
выработки в зависимости от технологии и скорости движения агрегата.

Практическая значимость. Технология совмещенного выполнения 
операций э-сплуатационной планировки попей и рыхления почяы позво­
ляет сократить количеств' проходов агрегата по полю в 2 раза,время 
обработки площади до 1,5 раз,созданный дна ее осуществления комби­
нированный агрегат повывает производительность на 37,2J? при сниже­
нии удельного расхода топлива на 5,25 кг/га к приведенных издержек 
на 0,75 и позволяет вспучить экономический эффект 9,3 руб/га.

Гззрлботанные метод профилирования полей и профилограф дда 
его осуществления не .осредственно ври работе планировочного агре­
гата позволяют сократить сроки проведения НИР к испытаний п.аниоо- 
вочных машин,а также их трудоемкость в 3,0-4,0 раза.
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Реапизащ'я результатов исследований. Результаты исследования 

приняты ГСКБ по ирригации (г.Ташкент). Экспериментальный образец 
комбинированного планировочного агрегата пропел широкие хозяйст­
венные испытания в экспериментальном хозяйстве САИМЭ,хлопковод­
ческом колхозе ^Ленинизм" Янгиюльского района,хлопководческих 
совхозах S’ 4 им.Узакова Ипьичевского района и им.50-петия УэССР 
Сайкунабадского района Сырдарьинской области.

Апробация / Основные положения работы доложены на заседаниях 
Ученого Совета САИМЭ (т966-1990 гг.).научно-производственной кон­
ференции молодых ученых и аспирантов САО ВАСХНИЛ по интенсификации 
сельскохозяйственного производства (г.Ташкент,1967 г.),республи­
канской научно-практической школе молодых ученых и специалистов 
(г.Фергана,1968 г.),республиканской научно-практической конферен­
ции по механизации работ в водохозяйственном комплексе (г.Ташкент, 
1991 г.) и механизации трудоемких производственных процессов в 
зоне хпопгозодства (г.Ташкент,1992 г.).

Публикации. Основное содержание диссертации изложено в 12 пе­
чатных работах (б - без соавторства),включая 2 авторских свидете- 
льства.

Структура и объем диссертации. Диссертация состоит из введе­
ния,пяти глав,основных выводов и рекомендаций,списка использован­
ной литературы и приложений. Содержание изложено на ст}.маши­
нописного текста,включает 18 таблиц,34 рис. Библиография из ПО 
наименований,из них б иностранных.

“ ’ СОДЕРЖАНИЕ РАБОТЫ

Bq введении обоснована актуальность темы и дана краткая 
аннотация.

В первой главе "Состояние вопроса и задачи исследований" при­
ведены результаты изучения работ по разработке и исследованию ком­
бинированных орудий по статистической оценке рельефа голей и соз­
данию профилографов для их измерения.

Вопросы совмещения операций и создания комбинированных агре­
гатов изложены в работах Бузсикова Г.Н..Свирщевского Б.0.,Кабако­
ва Н.С..Петухова Б.С.,Спирина А.П.,Охотникова БЛ..Дроздова В.Н., 
Кипяткоза Б.А.«Белоткач 11.П.,Ахи?джанова М.А.,Кима Г.Н.,Сукени- 
ка П.И. и. др.
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Анализ исследований показал,что вопросам обоснования режимов 

работы и агрегатирования комбинированных планировочных агрегатов 
уделено недостаточное внимание. 3 связи с этл« сформулированы 
следующие частные задачи исследования:

1. Определить статистические характеристики рельефа полей пе­
ред эксплуатационной планировкой.

2. Разработать схему и обосновать параметры профилографа для 
оценки качества выравнивания полей. *

3. Изучить деформацию почвы при эксплуатационной планировке 
попей и обосновать глубину рыхления.

4. Обосновать способ соединения рыхлителя с планировщиком и 
параметры механизма его навески.

5. Определить технико-экономические показатели комбинирован­
ного планировочного агрегата с обоснованием режи:Л>в его работы.

Во_втррой_гпаве "Статистические характеристики неровностей 
попей.методика их профилирования и определения параметров профи­
лографа" описана методика оценки рельефа попей и определения зако­
на распределения длины и высоты неровностей микрорельефа попей 
как случайных величин. Данные измерений для 1019 неравностей был» 
обработаны на ЭВМ "Роботрон-1715" по вновь parxsботаиной програм­
ме, по результатам чего были получены эмпирическое и теоретическое 
распределения длин и высот (глубин) неровностей микрорельефа 
(рис.1 и 2).

хис.1. Ра пределение длин неровностей (.повышений)
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Рис.2. Распределение высот неровностей

Из рис.1 и 2 видно,что закон распределения параметров неров­
ностей описывается кривой,уравнение которой имеет вид 

где Г(г),Г(п11-»-1), Г(т2+1) - гамма функции;
(А, (А-, ,d-2 ,Г, ГП-j,ГП2 - параметры эмпирического распределения.
Например,.для длин повышении микрорельефа попей формулу (I) 

можно упростить до

H = P(x) = 1,789(Ux) ’
2

Проверка посредством критерия Пирсона % подтвердила,что 
закон распределения параметров неровностей микрорельефа полей опи­
сывается уравнением (1),что позволяет выбрать вероятностные разме­
ры не роад остей.

С цепьо устранения недостатков существуодей методики оценки 
качества работы планировочных машин - двухкратного,до и после про­
хода планировщика.нивелирования продольного профиля поля,нами пред­
ложено одновременное измерение профиля поля до к после обработки 
при работе планировочного орудия внок разработанным профилографом 
по а.с.9 1532654 и 9 159162",е: гматично представленным на рис.?.
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Рис.З. Схема устройства профилографа

Регистрация неровностей до планировки производится обкатыва­
нием передним копиром I,после обработки - копиров 2,которым также 
регистрируются неровности по протяженности превосходящие базу пла­
нировщика (замеряемые величины - переменные углы СХ и измеря­
ются датчиками угловых колебаний,например,потенциометрическими; • 
пройденный путь измеряется путемерным колесом-копиром).

Для выбранных величин £хар - длины характерной неровности о 
микрорельефа и Нщах - максимальной высоты (глубины) неровностей 
выявленных при обработке данных профилировании определяем:

- пли ну поводка копира
п Нmax

0 ° sin а ’ ' (
4де (X - угол между рамой орудия и поводком копира

- длину попу базы (расстояние между шарниром крепления 
и точкой опоры дополнительной штанги)

. , HmaX“P.sina
L"—suTp-----  ’

где В - угол рассогласования рамь: орудия и дополнительной 
штангой; »

- максимальный раствор угла

При "Схар = 5,2 м Нщох = 0,57 м,получаем длину поводка
Г. = 0,60 1,длину полубазы профилографа L = 3,10 м.максимальный 

угол рассогласования В = i Т3°.
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Построенный по .этим параметрам профилограф показал удовлет­

ворительную работоспособность при достаточной точности (разница 
среднеквадратичеоких отклонений при нивелировании и профилировании

Рис.4. Профилограммн поля до и после планировки

В третьей главе Выбор способа соединение рыхлителя с плаки­
ровщиком и обоснование параметров механизма его навески" описааа 
методика и оборудование для проведения исследований по выбору спо­
соба соединения рыхлителя с планировщиком.приведены результаты те­
оретических и экспериментальных исследований равномерности его хода.

По результатам теоретического анализа для исследований были 
приняты жесткое,одношарнирное и многошарнирное (параллелограимное) 
соединения серийных планировщика и рыхлителя.

Изучались выровненность поверхности почвы (К ) и устойчи­
вость ход^ рыхлителя по глубине в зависимости от способа его сое­
динения с планировщиком ( б ),(табп.1 и 2).

Таблица I
Выровненность поверхности поля ( К ) ь зависимости от 

способа соединения рыхлителя с планировщиком

Способ присоединения 
рыхлителя к планировщику

Юреднеквадратическре откло 
!___нение_(^5_ 1,_-_см___
!до прохода 'после прохода

'.Выровнен-
■ ность ( К ), 
! _ _ % _ _

I. Жесткий 9,2 4,у 47,1
2. Шарнирный

2... Пгицепнбй 9.С 5,9 34,1
2.2. ПараппелограмкнЕй. 9,3 4,51 50,7

3. Контроль:
Ппавкрсч-ейк без рыхпител.-•1 8,5 4,2< С 5С,,0
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с Таблица 2

Устойчивость хода р- хлителг по ’чубине в зависимости от 
способа ь;о соединения с планировщиком

Способ присоединения 
рыхлителя к планировщику

Показатели ■а

J.V А! М ,см I - в ,см!1 р.%
Жесткий 13,3 2,34 I .85 22,3
Прицепной 13,6 1.53 1,31 14,4
Параппеяограммяый 13,45 - ,60 1,41 15,4

Ревуяьтаты,приводимые в табп.1 и 2,показывают,что по основ- 
иым показателям наиболее приемлемым является параллелограммная 
навеска рыхлителя на планировщик.

Гри параллеяограммной навеске (рис.5) условие устойчивости 
хода рыхлителя с учетом силы инерции определяется по формуле:

(<rpR2) >(Rx-Jx)to,a , (6)

где Ш - масса орудия;
- ускорение свободного падения;

- горизонтальная и вертикальная составляющие сил соп­
ротивления почвы.деиствующие на рабочий орган рыхлителя 

<Х - угол наклона к горизонту продол? ;гых звеньев параллелог­
рамм н ого механизма;

Зх - горизонтальная составляющая сипы инерции.вызванной вер­
тикальными колебаниями рамы планировщика при движении 
по полю. “ ,

При этом опорные колеса рыхлителя будут прижаты к поверхнос­
ти почты,т.е. Nz>0 .где N2 - вертикальная составляющая реакция 
почвы на опорные колеса.

При соблюдении условия (6) ’’чубина хода рыхлителей изменяется 
в основной за счет изменения глубины здаьгивания в почву его опор­
ных колес.

Ка основе известной формулы определения глубины вдавливания 
опорных колес можем записать,что

н = д J , (Г)
N (1+JA‘t^<x)z82(j2D

где А - числовой коэффициент;
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6 - ширина обода опорного колес’.;
О - диаметр опорного колеса;
Q - коэффициент объемного смятия почв;
J1 - коэффициент сопротивления колес перекатыванию.

Рис.5. Схема сил.действующих на рыхлитель

Из-за неоднородности гочвы и неровностей рельефа значения
Я > и Jx непрерывно изменяются,)*) анализ формул (б) и

(7) показывает,что с уменьшение)' (X влияние изменения Rx и Эд 
на равномерность глубины хода уменыиае.оя и при (X = о полностью 
исключается.

Теоретические выкладки были проверены экспериментально на 
лабораторно-полевой установке при различ.ых значениях (X \,тебп.З), 
данные которой под "верждают.что при горизонталь..ом положении про­
дольных тяг навески дост)таегся наиболее устойчивая глубина хода 
рыхлителя.

Табпчца 3 
Устойчивость хода рыхлителя по глубине в зависимости 

г” наи~она продольн-х тяг навески

Знач-ние угла, П о к а з а т ели
«град. [ м iCM !I - 6 ,см!! Р ,% I v L%'
-15° 15,4 2,41 1,77 19,62

0° 15,14 1,59 1,31 14,72
15° 15,47 1,79 1,92 14,9
30° 15,45 2,36 _ Jx9_ _ . 20,2 a
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& четвертой главе "Обоснование режимов работы комбинирован­

ного планировочного агрегата" пр;.ведс.яы материалы по обоснованию 
совмещения операций и режимов работы агрегата.

Выбор рекомендуемой глубины обработки рыхлителем комбиниро­
ванного ппанировс <ного агрегата произведен из анализа деформации 
почвы при проведении пл нировочных работ.

Измерение плотности и твердости почвы до и после прохода 
планировочных агрегатов показали,что при этом происходит деформа­
ция почвы на глубину 25 см и более. Уплотнение почвы измеряется 
коэффициентом уплотнения Кц «определяемом по формуле Ку = тк^-» 
где 8, и 8^ - обт°мная масса почвы«соответственно,до 
и после уплотнения,г/см3.

В таблице 4 приведены значения коэффициента уплотнения почвы 
после одного прохода планировочного агрегата без рыхлителя.

Таблица -4
Изменение коэффициента уплотнен я по вы ( Ку ) по i оризонтам

I Коэффициент уппот.гэния почвы < Ku ) 
Горизонты,см !-----------------------------------------------------------

_!_на срезке почвы !_на насыпке почвы
0-5 1,25 1,14
5-10 ',22 1Д5

10 - 1г 1,16 1,09
15-20 1,08 1,03
20-25 1,05 1,01

Как в-дно из табп.4,хо I деформация почвы^происходит до глу­
бины 25 см и сспее,наиболее существенный рост значений уплотнения 
почвы происходит в горизонте O-I5 см (пло-пость почвы увеличива­
ется в 1,2 раза по месту резки и в 1,13 раза по месту отсыпки). 
Уплотнение почвы в нижележащих горизонтах значительно меньше 
(в 1,01...7,08 раза) и потому .данную глубину (до 15 см) можем 
считать необходимой л достато яг” для рыхления г.ри ппаь..ровочных 
работе’ и рекомендовать дпя установки рыхя’.тельных рабочих орга­
нов.

Обое: звание совмещения опера ий эксплуатационном тпанировки 
полей и рыхления почвы произведено пут’м сравнения производите~ь- 
ности,энергоекгсети,трудозатрат и площади уплотнения при совмещен-
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ном и раздельном их выпои нении, дл> опредег ц-чя которых произведе­
ны энергетическая и эксплуатац..гнно-те;-нологичеок’я оценки комби­
нированного и одноопс '.ангинных агрегатов.

Установлен ,что теговое сопротивление комбинированного ору­
дия составляет 82,5^ от суммарного тягового сопротивления плани­
ровочного рыхглте;..,ного орудии при раздельном их использовании, 
производительность КПА составила 2,34 га/ч,однооперационных же 
агрегатов • 1,69 га/ч при потек арном расходе топливо сс тве^ст- 
венно - I ,51 кг и 20,76 кг,а тягово-мощностные показатели трак­
торе кл.4 5 позволяет элективно их использовать с комбиниро­
ванным орудием 1 скоростях,соответственно 1,47...1,85 и 2,4... 
2,8 м/с при загрузке двигателей 0,68...0,Ь5.

Обоснование скоростногг режима работы агрегата прои ведено 
по критериям качества работы - выровненности поля ( К ),произ­
водительности аг.згата ( W ) и приведенным г-тратам ( П ), 
(рис.6).

Рис.б. Изменение эксплуатационно-технологических показателей 
комбинирован ;ого планировочного агрегата в зависимости 
от скорости движения

Как видно из рис.б.в рассматриваемом диапазоне скоростей про 
изводитепьность агрегата с ростом ск рости движения равномерно 
растет,а качество выравнивания монотгчно снижаемся и только кри­
вая приведенных затрат имеет минимум при скорое? рав: >й 2,5 м/с. 
Однако по агротехническим требованиям высота неровностей после 
планировки не должна превышать - 5 см и на основании определенно­
го нами закона распределения параметров неровностей и средних
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гчачений профиля определяем допустимый коэффициент выравнивания
К = 0,505,что соответствует скорости движения 2,6 м/с и,исходя 

из этого,можем рекоменд тать для комбинированного ппанировочного 
агрегата скорость движения 2,4...2,6 м/с (8,6...9,4 км/ч).

*
В пятой главе "Экономическая эффективность комбинированного 

планировочного агрегата" приведены расче'J по определи лис эконо­
мической эффективности применения нового комбинированного орудия.

Проведенное расчеты показывает,что ьлспериментильное ооудие, 
составленное из серийных орудий - планировщика ППА-3,1 и навес­
ного чизеля-культи втора по оснс ным технико-эконоьическим пока­
зателям значительно ппевосходит комплекс серийных орудий при их 
раздельном использовании. При работе с базовым трактором Т-250 
совмещение операций в одной агрегате способствует повышению произ­
водите ’ьнос^и агрегата на 37,2% при снижении приведенных затрат 
на 40,7% С за счет исключения операции чизелевания поля).

Годовой экономический эффект от гпимеь ния комбинированного 
планировочного агрегата составляет 7090,5 руб (в ценах 1991 г.).

ОьДИҒ ВЫВОДЫ

1. При эксплуатационной планировке попей год воздействием 
массы орудия и грунта перед его рабочи.. органом почва уплотняется, 
ра ору; ается ее структура,увеличиваются потери влаги,для устране­
ния чего необходимо разр/хление верхних гориз лтов почвы с мини­
мальным разрывом во времени,в связи с чем предлагается совмещение 
этих операций в одном комбинированном агрегате, оснаще'ном планиро­
вочным и рнхлитепьными рабочими органами.

2. Установлен закон распределения параметров неровностей на 
попе перед экепг атационной планировкой,определены длина характер­
ной г'ро чооти - 5,2 н и максимальная высоте неровности - 0,57 м.

3. Разработана методике и конструкция профилографа дпя оценкь 
качества выравнивания поля непосредственно при работе ппанировоч­
ного агрегат1 .обоснованы его параметры: дпиг1. поводка - 0,80 м, 
длина поп у базы - 3,Ю и.

4. V стан о вл ено, что при проведении планировочных работ наибо­
лее дефо|>мирус^ся почва з горизонте 0-150 мм (по твердое™ в 1,3 
раза,по плотности до 1,2 раза) и для комбинированного планировоч­
ного агрегата необходимое и достаточной Является глубина рыхлени" 
до 150 мм. .
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5. Теоретическими и экспериментальными «'’следованиями выяв­

лено,что из различных способов сое мнения тыдлителя с планитовщм- 
кон наиболее пр<емлемым ”зпчется парьллелограминая навеска с вы­
сотой расположения ”альцее нижн..х продольных тяг - 420 мм м уг­
лом лх ус: -новки к горизонт ли равным либо близким О.

6. Энергетической эксплуатад’оино-технологическгй оценками 
установлено,что тяговое сопротивление комбинированного планировоч­
ного орудия ме ьие суммарного тягог.то сопротивления ппа-ир зочно- 
Го и рых: тег'ного орудий при раздельной их использовании на
17,5л,а "дельнгй расход топлива при его использовании снижается 
на 25£. Тягово-иоанэстные показатели тракторов кл.4 и 5 позволяют 
эффективно их использовать с комбинированным орудием на скоростях, 
соответственно,1,47...1,65 и 2,'>...2,8 м/с при загрузке двигате­
лей 0,74...0,66.

7. Установлено, то по оснгзным показателям (качеству работы, 
производительности и приведенным затратам) оптимальной является 
диапазон рабочих скоростей 2,4...2,6 м/с.

6. Использование комбинированного агпе^ата повышает произво­
дительность на 37,2%,снижает приведенные затраты на 40,7%,что 
обеспечивает годовой экономический эффект (в ценах 1°91 г.) 
70S 3,5 руб.
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Умумлаштирглган ер текислагич агоеытининг 
иш режими ва юмтатгиФ урнатмасинин^ 
j гчамларини асослаш

ТЕШАБАЕВ АНВАР ЕРГАШЕВИЧ
УзМЭ’Я - Чнгийул

Ишнинг тафсили
‘'азкур ишда.далаларда текислаигача мавжуд оулган нотекиолик- 

лар ўлчамларининг тақсимланиш қонуни ва те'ислаш жаргёнада туЛ- 
роқ з/.члигининг ўзгериши аниқланган, Талалар* рельефини баҳолаж 
учун,конструкнияси 2 т” муаллифлик гудрҳномаси билан ҳимояланган 
профилограф яратилиб.унинг улчамлари асослснди.
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^ала юзаоини текислаш билан бирга чкда.бир йўла тупроқни 

юмшатиб кетадиган одлий ер текислаг ч ва юмяатгичлан иборат 
умумлаштирилган агрегат ягати^ли. Ер гекислагич билан юмгаатгични 
бир-бирига кўшиш меулнизми,/hhhi ўлчамлари ҳацла агрегатнпт иш 
режима аоосланди ва улар кўйлагича:

- кушит Маханиьхи - параллелограмм ўрнатма;
- бўллама торткиларнинг горизонталга нисбатан ўрнатиш 

бурчаги - 0°;
- то.'тқи.“ар бармоқларининг баланллиги - 420 мм;
- г-патиш "уқурлиги - ±50 мм гача;
- харакат тезлгги -2,4...2,6 м/с.
Умчмлаштирилган ер текислав агрегати илгарги машиналар 

мажмуасига нисбатан иш унумлорлигини 27,2 фоиз ошириб.келтирил- 
ган хараж .тларни 40,7 (;зиз камайтирди ва шунинг ҳисобига йиллик 
иктиоодий самара (1991 йил нархларида) 7090,5 сўмни ташкил 
этади.

The study work condition and para kt-.r of soil ripper 
mounting 4 or combi nrd levs ! < л,ch.’и».

a, Teshabaev Anvar Ergasnevich
Uzbek research institute of mechanization ari electrification of 

agriculture - Yangiyul
The distributing of accidents of the ground and the law of 

soil compaction during levelling were determined in work. The 
profilograph for measurement accidents of the ground was designed 
and its design is projected by 2 inventors certifier tes.

The combined machine for levelling with concurrent ripping is 
built from stock-produced leveller and ripper. The method of 
combination and paramet _ts of the unit Ire next:

~ t.ie method of combination is paral 1 elogram mounting:
— the angle of longitudinal ties with the. horizontal is zero;
— the height of lower longitional ties fi gers from 
ground is 420 mm-

- the depth of rippinn is doun to 150 mm;
- the s eed of machines movement is 2,4...2,6 m/s.
Application of the combined levellino machine makes available 

increasing of capacity <> 37,2% with dec easing of expenditures
*. t 40,7%. The annual Income from one machine is 7090 5 roubles in 
prices of 1990 year.


